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LOCK

1:R-SEL

2:M-MOD
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3:SPEED
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PROGRAM

基本画面
［手动、自动模式］

［手动、自动模式］

［手动、自动模式］

［手动模式］

［手动模式］

［手动、自动模式］

［手动模式］

［手动模式］

［手动、自动模式］

电机电源

机器锁定

选择机器人

动作模式选择

工件编号选择

速度设定

微动功能设定

工件编号选择

程序一览显示

选择轴
˙Release : 解除
˙Lock : 锁定

［手动模式］

［手动模式］

［手动、自动模式］

BRAKE

PRO RESET
［手动、自动模式］

程序复位执行

ROBOT
［手动、自动模式］

［手动、自动模式］

［手动、自动模式］

当前值显示
用左右键更改类型
˙J型
˙P型
˙T型
用MENU键显示功能菜单 
˙Show J : 显示J型

˙Show P : 显示P型

˙Show T : 显示T型

VARIABLE 变量显示
用左右键更改类型
˙I型
˙F型
˙D型
˙V型

用MENU键显示功能菜单 
˙JumpTo : 编号跳过
˙Move : 变量移动（仅P、T、J）
˙Change : 变更值
˙GetPos : 取得当前值（仅P、T、J）
˙Copy : 复制变量
˙AprMove : 指定接近长度的变量移动（仅P、T、J）

˙P型
˙J型
˙T型

I/O I/O监视器显示
用MENU键显示功能菜单
˙JumpTo : 编号跳过
˙ON/OFF : I/O ON/OFF

COM

AUX 辅助功能选择

LOG
［手动、自动模式］

错误log
用MENU键显示功能菜单
˙JumpTo : 编号跳过
˙Detail : 详细显示

用MENU键显示功能菜单
˙SearchPro : Program检索
˙OpnFolder : 移动至下一层级，显示文件夹内容
˙UpFolder : 移动至上一层级，显示文件夹内容
˙NowFolder : 显示当前层级的文件夹路径
˙DelPros : 删除所有程序

˙Programs : 通常程序
˙SupvsrTsk : 特权任务

B

A通信设定

（操作键） （操作模式） （操作项目）



设定端口选择
﹒( ** ) Ether

Permit : 访问权访问
Ethernet端口

IPaddress : DHCP设定/IP地址设定

ExecToken : 启动权设定

A

B

通信设定内容选择

在**中显示设定内容
X : 不能使用
R : 只能读入
RW : 可读入/写出

用OK键显示设定菜单
[Permit-****]
 在…****中显示选择的端口名
﹒Disable : 不能使用
﹒read only : 只能读入
﹒read/write : 可读入/写出

辅助功能选择

Logout : 注销帐户

ModeOptin : 自动模式时的选项设定

ResetSTO : STO状态的解除

Version : 版本显示

Maintenance : 教导器调整

ArmAux : 机械臂辅助功能

﹒None : 无选项
﹒ProChck : 程序检查选项

﹒Date : 日历和时钟的设定
﹒CtrlrBatt : 设定机器人控制器时钟电池的检查日期
﹒EncdrBatt : 设定编码器电池的检查日期

﹒SnglrBzzr : 特异点附近蜂鸣器声音设定

﹒CalSet : CALSET操作
﹒EncReset : 电机编码器的复位

CtrlrID : 控制器ID
﹒主软件

Option : 选项
﹒Extension : 许可功能
﹒ProPriMode : 程序优先模式
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