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基本画面

（操作キー） （モード） （操作項目）

［手動・自動モード］

［手動・自動モード］

［手動・自動モード］

［手動モード］

［手動モード］

［手動・自動モード］

［手動モード］

［手動モード］

［手動・自動モード］

モータ電源

マシンロック

ロボット選択

動作モード選択

ワーク番号選択

スピード設定

インチング機能設定

ツール番号選択

プログラム一覧表示

軸選択
･ Release : 解除
･ Lock : ロック

［手動モード］

［手動モード］

［手動・自動モード］

BRAKE

PRO RESET
［手動・自動モード］

プログラムリセット実行

ROBOT
［手動・自動モード］

［手動・自動モード］

［手動・自動モード］

現在値表示
左右カーソルキーで型変更
・ J型
・ P型
・ T型
MENUキーでファンクションメニュー表示 
･ Show J : J型を表示
･ Show P : P型を表示
･ Show T : T型を表示

VARIABLE 変数表示
左右カーソルキーで型変更
・ I型
・ F型
・ D型
・ V型

MENUキーでファンクションメニュー表示 
･JumpTo : 番号ジャンプ
･Move : 変数移動（P, T, Jのみ）
･Change : 値変更
･GetPos : 現在値取得（P, T, Jのみ）
･Copy : 変数コピー
・AprMove : アプローチ長を指定した変数移動（P, T, Jのみ）

・ P型
・ J型
・ T型

I/O I/Oモニタ表示
MENUキーでファンクションメニュー表示
･ JumpTo : 番号ジャンプ
･ ON/OFF : I/O ON/OFF

COM

AUX 補助機能選択

LOG
［手動・自動モード］

エラーログ
MENUキーでファンクションメニュー表示
･ JumpTo : 番号ジャンプ
･ Detail : 詳細表示

MENUキーでファンクションメニュー表示
・ SearchPro : Program検索
・ OpnFolder : １つ下の階層へ移動し、フォルダ内容を表示
・ UpFolder : １つ上の階層へ移動し、フォルダ内容を表示
・ NowFolder : 現階層のフォルダのパスを表示
・ DelPros : 全プログラム削除

・ Programs : 通常プログラム
・ SupvsrTsk : 特権タスク

B

A通信設定



設定ポート選択
• ( ** ) Ether

Permit : アクセス権設定
Ethernet ポート

IPaddress : DHCP設定/IPアドレス設定

ExecToken : 起動権設定

A

B

通信設定内容選択

“**”には設定内容が表示される
X : 使用不可
R : 読込のみ可能
RW : 読込/書出可能

OKキーで設定メニュー表示

[Permit-****]
“****”には選択したポート名が表示される
・ Disable : 使用不可

・ read only : 読込のみ可能

・ read/write : 読込/書出可能

補助機能選択

Logout : アカウントのログアウト

ModeOptin : 自動モード時のオプション設定

ResetSTO : STO状態の解除

Version : バージョン表示

Maintenance : メンテナンス

ArmAux : アーム補助機能

・ None : オプションなし
・ ProChck : プログラムチェックオプション

・ Date : カレンダーと時計の設定
・ CtrlrBatt : ロボットコントローラの時計用バッテリの点検日設定
・ EncdrBatt : エンコーダバッテリの点検日設定

・ SnglrBzzr : 特異点近傍でのブザー音設定

・ CalSet : CALSET操作
・ EncReset : モータエンコーダのリセット

CtrlrID : コントローラID
・ メインソフト

Option : オプション
・ Extension : ライセンス機能
・ ProPriMode : プログラム優先モード
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