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子局控制器主局控制器

2台机器人的配线示例

用户自备

防护停止输入

自动允许
输入

防护停止输入

STO监视器输出

自动模式
相互监视输出

自动允许
输入

多功能教导器
或者教导器虚拟连接器

※a接点输出

(※1)安全继电器等的a接点

外部紧急停止
输入

外部紧急停止
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