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SS2输入1

SS2输入2

RSM1输入1

RSM1输入2

RSM3输入1

RSM3输入2

工具编号输入0_1

工具编号输入0_2

工具编号输入3_1

监视领域0无效输入1

监视领域0无效输入2

监视领域3无效输入1

监视领域3无效输入2

监视无效输入1

监视无效输入2

工具编号输入3_2

Motion Input I/O PS:自复位型保险丝 (Max.0.5A)

SLP输出1

SLP输出2

RSM1输出1

RSM1输出2

RSM2输出1

RSM2输出2

RSM3输出1

RSM3输出2

RPM输出1

RPM输出2

SOS输出1

SOS输出2

Motion Output I/O

机器人控制器用户自备 用户自备

SS1输入1

SS1输入2

安全动作
I/O 电路

基准位置确认输出1

基准位置确认输出2

基准位置确认输入1

基准位置确认输入2


