
Win32 NetwoRC.dllの概要

ORiN2 CAO
NetwoRC Provider
(CaoProvNetwoRC.dll)

Win32 Library
(NetwoRC.dll)

COM EXE / DLL

Win32 DLL

App. B
COM Client

App. A
Win32 Client

[特徴]
1

 

.

 

オブジェクト指向API (COM API)
2.

 

NetwoRCプロバイダの全ての機能
3.

 

オブジェクト指向言語から使いやすい

[特徴]
1

 

.

 

フラットなAPI (Win32 API)
2.

 

NetwoRCプロバイダの制限された機能.
3.

 

レガシープログラムから使いやすい



Win32 NetwoRC.dllの使い方

Header

DLL and Lib

1.

 

NetwoRC.dll ファイルの格納場所を確認します．

 [注] ORiN2 SDK 2.1.2 以降に格納されています．

2.

 

ユーザアプリケーションから検索できる場所にDLLをコピーします．

3.

 

他のWin32 DLLクライアントアプリケーションと同様な呼び出し方でアク

 セスします．



サンプルフロー(1) 変数のリードライト

接続

切断

変数リード

変数ライト

nrc_Connect

nrc_Disconnect

nrc_get_VarI, nrc_get_VarP, 
nrc_get_VarIO, ...

nrc_put_VarI, nrc_put_VarP, 
nrc_put_VarIO, ...



サンプルフロー(2) プログラム開始・停止

接続

切断

起動

nrc_Connect

nrc_Disconnect

自動モード

起動中

モード切替

Y

Y

N

N

nrc_get_OperationMode, 
nrc_get_AutoMode

nrc_put_AutoMode

nrc_get_TaskState

nrc_StartTask

停止
nrc_StopTask



サンプルフロー(3) ロボット動作

モータOFF

ロボット移動

nrc_get_MotorStateモータON

モータON

Y

N

nrc_put_MotorState

nrc_get_AutoMode

nrc_MoveP, nrc_ApproachP,
nrc_DriveA, ...

nrc_put_MotorState

起動

自動モード

RobSlave

 

起動中

モード切替

Y

Y

N

N

nrc_put_AutoMode

nrc_StartRobSlave

nrc_get_RobSlaveState

停止
nrc_StopRobSlave



サンプルフロー(4) ロボットキャリブレーション

サンプルフロー（3）ロボット操作を参照

nrc_Calibrate

ロボット動作

計測

キャリブレーション

切断
nrc_Disconnect

コントローラ
再起動 修正されたパラメータは再起動後に

 
有効になります
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