
ケーブルの引き出し⽅ (コネクタの接続⽅法)
ロボットコントローラの内部にある、Digital I/OコネクタまたはSafety I/Oコネクタ
にケーブルを接続し、ロボットコントローラの外へケーブルを引出す⽅法を説明しま
す。
拡張オプションを追加し、拡張オプションに接続したケーブルをロボットコントロー
ラの外へ引出す場合も、同様の⼿順で⾏います。

1
Digital I/OコネクタまたはSafety I/Oコネクタに、ケーブル側コネクタを接続しま
す。

Safety I/Oケーブルを使⽤しない場合は、Safety I/O短絡コネクタをロボットコントローラ
のSafety I/Oコネクタに接続してください。

2
引出⼝左パネルまたは引出⼝右パネルの⽳は、⽤途別に⼤きさが異なっています。下
図を参照に、各ケーブルを引出⼝左パネルまたは引出⼝右パネルの所定の⽳に通しま
す。

ケーブルを⽳に通した後に、下図に⽰す結束バンド⽤⾦具を利⽤し、ケーブルを結束
バンドで固定することができます。

以上で作業は終了です。
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